6400系列电源Modbus协议
一、写指令:
发送格式：
	仪器地址
	功能代码
	地址高位
	地址低位
	字节数高位
	字节数低位
	数据个数
	数据字节1
	……
	数据字节n
	CRC低
	CRC高


返回格式：
	仪器地址
	功能代码
	地址高位
	地址低位
	字节数高位
	字节数低位
	CRC低
	CRC高



仪器地址：即仪器系统菜单页中GPIB地址
功能代码：读指令为0x03，写指令为0x0F
地址高位，地址低位：即指令地址，根据下面指令表选择
字节数：写入的字节总数 
数据个数：要设置的参数个数
数据字节：参数数值
CRC：CRC校验码

举例来说：设置仪器语言为英文
那么发送指令为：
	08  0F  00  1B  00  01  01  01  4B  3F

返回信息为：
	08  0F  00  1B  00  01  E4  95

二、读指令
发送格式：
	仪器地址
	功能代码
	地址高位
	地址低位
	字节数高位
	字节数低位
	CRC低
	CRC高


返回格式：
	仪器地址
	功能代码
	地址高位
	地址低位
	字节数高位
	字节数低位
	数据字节1
	……
	数据字节n
	CRC低
	CRC高



仪器地址：即仪器系统菜单页中GPIB地址
功能代码：读指令为0x03，写指令为0x0F
地址高位，地址低位：即指令地址，根据下面指令表选择
字节数：写入的字节总数 
数据字节：参数数值
CRC：CRC校验码
数据字节：返回的数据

举例来说：查询仪器语言
那么发送指令为：
	08	  03   00   1A   00   01   A5   54
返回信息为：
	08    03   00   1A   00   01   00   94   7B
00说明当前仪器为中文



举例：
	让通道3的输出2.5V电压

	指令应该发送：
1. 选择通道3
08 0F 00 04 00 01 01 03 5F 3C
2. 设置电压为2.5V（绿字部分代表2.5）
08 0F 00 06 00 04 01 40 20 00 00 B4 D0
3. 输出
08 0F 00 05 00 01 01 01 E3 3D
4. 读取此时电压输出实际值
08 03 00 12 00 04 E4 95
5. 关闭输出
08 0F 00 05 00 01 01 00 22 FD




具体指令地址见下表：

	R
	地址
	功能描述
	个数
	返回类型
	返回值

	













读
指
令
	0x01
	查询当前控制状态
	1
	char
	0:本地 1:远程

	
	0x02
	查询本机地址
	1
	char
	1-32

	
	0x03
	查询当前所在页
	1
	char
	0-7:对应8个页面

	
	0x04
	查询当前操作的通道
	1
	char
	1/2/3

	
	0x05
	查询当前通道输出状态
	1
	char
	0:关闭 1:输出

	
	0x06
	查询当前通道的电压设置值
	1
	float
	

	
	0x07
	查询当前通道的过压保护值
	1
	float
	

	
	0x08
	查询当前通道的电压上限值
	1
	float
	

	
	0x09
	查询当前通道的电流设置值
	1
	float
	

	
	0x0A
	查询当前通道定时器开关状态
	1
	char
	0:关  1:开

	
	0x0B
	查询当前通道定时器设置值
	1
	float
	

	
	0x0C
	同时查询三通道的电压设置值
	3
	float
	

	
	0x0D
	同时查询三通道的上限电压值
	3
	float
	

	
	0x0E
	同时查询三通道的过保电压值
	3
	float
	

	
	0x0F
	同时查询三通道的电流设置值
	3
	float
	

	
	0x10
	同时查询三通道的定时值
	3
	float
	

	
	0x11
	同时查询三通道的输出状态
	3
	char
	0:关闭 1:输出

	
	0x12
	查询当前通道测得的电压值
	1
	float
	

	
	0x13
	查询当前通道测得的电流值
	1
	float
	

	
	0x14
	查询当前通道计时值
	1
	float
	

	
	0x15
	查询当前通道测得的功率值
	1
	float
	

	
	0x16
	同时查询三通道当前测得的电压值
	3
	float
	

	
	0x17
	同时查询三通道当前测得的电流值
	3
	float
	

	
	0x18
	同时查询三通道当前计时值
	3
	float
	

	
	0x19
	同时查询三通道当前测得的功率值
	3
	float
	

	
	0x1A
	查询仪器当前语言
	1
	char
	0:中文 1:英文

	
	0x1B
	查询蜂鸣器开关状态
	1
	char
	0:关   1:开

	
	0x1C
	查询当前开机上电的状态
	1
	char
	0:复位1:用户数据

	
	0x1D
	查询回测等待的时间
	1
	char
	0-3:0,5s,30s,60s

	
	0x1E
	查询仪器的组合方式
	1
	char
	0-7:

	
	0x1F
	查询当前的时钟值
	17
	string
	

	
	0x20
	查询总线协议
	1
	char
	0:SCPI 1:Modebus

	
	0x21
	查询机器信息
	N
	string
	

	
	0x22
	查询当前延时是否打开
	1
	char
	0:关  1:开

	
	0x23
	查询选择通道的输出/关闭延时时间
	2
	U16
	





	W
	地址
	功能描述
	个数
	参数类型
	参数值

	













写指令
	0x01
	设置远程控制/本地操作
	1
	char
	0:本地 1:远程

	
	0x02
	测试蜂鸣器是否工作
	1
	char
	1:开始测试

	
	0x03
	切换显示页面
	1
	char
	0-7:对应8个页面

	
	0x04
	选择需要操作的通道
	1
	char
	1/2/3

	
	0x05
	控制所选通道输出/关闭
	1
	char
	0:关闭 1:输出

	
	0x06
	设置当前通道电压值
	1
	float
	

	
	0x07
	当前通道过压保护是否打开
	1
	char
	0:关   1:开

	
	0x08
	设置当前通道过压保护值
	1
	float
	

	
	0x09
	设置当前通道电压上限值
	1
	float
	

	
	0x0A
	设置当前通道电流值
	1
	float
	

	
	0x0B
	设置当前通道定时器开关
	1
	char
	0:关   1:开

	
	0x0C
	设置当前通道定时器值
	1
	float
	

	
	0x0D
	同时设置三通道的电压值
	3
	float
	

	
	0x0E
	同时设置三通道的上限电压值
	3
	float
	

	
	0x0F
	同时设置三通道的过保开关
	3
	char
	0:关   1:开

	
	0x10
	同时设置三通道的过保电压值
	3
	float
	

	
	0x11
	同时设置三通道的电流值
	3
	float
	

	
	0x12
	同时设置三通道的定时开关
	3
	char
	0:关   1:开

	
	0x13
	同时设置三通道的定时值
	3
	float
	

	
	0x14
	同时控制三通道的输出或关闭
	3
	char
	0:关闭 1:输出

	
	0x15
	将所选通道当前设置的值保存到对应的回调列表中
	1
	char
	1：保存

	
	0x16
	调用所选通道的回调列表中对应的一组数
	1
	char
	序号1-40

	
	0x17
	删除所选通道的回调列表中某一组数:
	1
	char
	0:删除所有数据 1-40:删除某组数

	
	0x18
	同时保存3通道当前设置的值到全通道回调列表中
	1
	char
	1：保存

	
	0x19
	调用全通道回调列表中对应的一组数
	1
	char
	序号1-40

	
	0x1A
	删除全通道回调列表中某一组数:
	1
	char
	0:删除所有数据 1-40:删除某组数

	
	0x1B
	选择仪器的语言
	1
	char
	0:中文  1:英文

	
	0x1C
	打开或关闭蜂鸣器
	1
	char
	0:关    1:开

	
	0x1D
	选择开机上电状态
	1
	char
	0:复位1:用户数据

	
	0x1E
	选择仪器的回测等待时间
	1
	char
	0-4:

	
	0x1F
	设置仪器的组合方式
	1
	char
	0-7:

	
	0x20
	选择总线协议
	1
	char
	0:SCPI 1:Modebus

	
	0x21
	延时功能开关
	1
	Char
	0:关    1:开

	
	0x22
	选择延时通道号
	1
	Char
	1/2/3

	
	0x23
	设置选择通道的输出/关闭延时时间
	2
	U16
	0-1000


//注：红字功能未开放
